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Torch-X Air

Sistema de apoyo de control aéreo tactico

Torch-X Air es una solucién integrada y completa que respalda el proceso operativo del controlador aéreo
tactico. El sistema avanzado estd disefiado para mejorar la soberania del espacio aéreo, la alerta temprana,
las capacidades de gestion del espacio aéreo, la planificacién de misiones y participacion en ellas, el control
de interceptacion, el monitoreo y los procesos de capacitacién operativa.

Torch-X Air se basa en la integracién total con aeronaves y vehiculos, sistemas (2, radares y otros sistemas
externos para permitir una imagen situacional aérea local y reconocida (LAP/RAP) completa y precisa.

Descripcion General del Sistema

Torch-X Air crea una imagen aérea operativa comdn (ACOP) para la coordinacién aérea tdctica. El sistema
permite una imagen situacional aérea global integrada y cohesiva con capacidades avanzadas de control del
espacio aéreo para las fuerzas terrestres al integrar y fusionar sensores e integrarse a plataformas aéreas a
través de link-16 y JREAP.

Imagen de situacion unificada: La integracién con mdultiples sensores (por ejemplo, sensores de imagenes
EO/IR, radar, SIGINT, COMINT y mds) proporciona una imagen de situacion unificada para apoyar la toma de
decisiones, asi como la operacién en tiempo real.

Sincronizacion de fuerzas conjuntas integradas: Permite administrar recursos aéreos en el espacio aéreo
tactico e integrar el poderio aéreo en maniobras con fuerzas conjuntas y de coalicién



Capacidades Operativas

Torch-X Air admite una imagen operativa aérea para plataformas
tripuladas y no tripuladas, proporcionando:

Recopilacién y difusion de imagenes aéreas locales (LAP)

Recopilacion y difusién de imégenes aéreas reconocidas
(RAP)

Monitoreo y coordinacién del espacio aéreo tactico
Planificacion de misiones aéreas

Control de ejecucién de misiones aéreas

Fusion y correlacion de datos multisensor

Andlisis posterior a la misién, revisién e informe
posterior a la acciéon

Infraestructura de arquitectura abierta: Torch-X Air se basa
en E-CiX de Elbit Systems, un marco modular desarrollado de
manera rapiday eficiente basado en bloques de construccion
existentes comercializados que utilizan estdndares de la
industria, arquitectura abierta y ofrece sus capacidades en
un modelo “como un servicio”. La infraestructura flexible se
adapta a aplicaciones de terceros y proporciona el entorno
de desarrollo para el crecimiento y la modularidad futuros.

Multisensor y multifuente: Admite e integra a la perfeccion
mdltiples sensores nuevos y existentes. Correlaciona, establece
referencias cruzadas y fusiona todas las fuentes de sensores
de manera holistica, lo que permite un sequimiento sofisticado
de mudltiples fuentes y sistemas cruzados.

Conectividad de interfaces multiples: Optimiza la recopilacion
de datos y mejora la interoperabilidad entre sistemas de
sensores, dominios, fuerzas de coalicion y escalones. Admite
numerosos estandares de efectores y sensores para permitir la
dominacién de multiples dominios y facilita el informe operativo

fuera de linea. Torch-X Air puede integrarse facilmente con
sensores y efectores heredados y futuros.

Experiencia intuitiva del usuario: Reduce la carga cognitiva
y la carga de entrenamiento con una interfaz de usuario
basada en web simple e intuitiva, basada en el principio de
reconocimiento en lugar de recuerdo en su ndcleo, utilizando
bloques de construccion modernos y familiares. La imagen
operativa aérea se puede personalizar para cumplir con los
requisitos especificos del usuario.

Interoperabilidad: Permite la interfaz con varios sistemas
C4ISR externos, incluidos los sistemas en uso operativo activo.
El sistema proporciona una variedad de interfaces y protocolos
de datos estadndar, que incluyen:

Seguimiento de fuerzas amigas (FFT/NFFI)

MIL-STD 6017: formato de mensaje variable (VMF)
MIL-STD 6016: Link-16

Trazas de Asterix

ADS-B

ADatP-3 / APP11

Programa de Interoperabilidad Multilateral (MIP 3.1)

Imagen aérea local y reconocida actualizada (LAP/RAP):
Ejecutada en redes ad-hoc fijas o implementadas/moviles, la
aplicacién distribuida impulsa y permite la difusion de datos y el
procesamiento colaborativo de datos en mltiples plataformas
y varios tipos de nodos. El sistema opera continuamente en
operaciones de rutina, emergencia y capacitacién, genera y
conserva una base de datos operativa y permite compartir
entre varios tipos de nodos.
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Caracteristicas C

Imagen situacional unificada

Imagen aérea completa: LAP/RAP

Arquitectura abierta
Correlacion y fusion de malti
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Asistencia aérea en tiempo real las 24 horas del
dia, 7 dias a la semana

Modular y escalable
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Interoperabilidad mejorada
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